UNIVERSITATEA TEHNICA "GHEORGHE ASACHI" DIN IASI
FACULTATEA DE AUTOMATICA SI CALCULATOARE y
DEPARTAMENTUL DE AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA

Examen de diploma — 12-14 iulie 2021
Specializarea: Automatica si Informatica Aplicata

Comisia nr. 3:

Prof. dr. ing. Mihaela-Hanako Matcovschi
Prof. dr. ing. Constantin Florin Caruntu
Conf. dr. ing. Stefan Dumbrava

S.I. dr. ing. Constantin Catalin Dosoftei
S.I. dr. ing. Razvan Mocanu

S.l. dr. ing. Carlos Pascal

Luni —12.07.2021

- presedinte

- membru

- membru

- membru

- secretar

- membru supleant

Online: meet.google.com23

Ora Candidat Coordonator Titlul lucrarii
9.00-9.20 Fratiman Cristi-Valentin s.l.dr.ing. Carlos-Mihai Pascal Un studiu privind programarea cuantica
9.20-9.40 Minciuna Iustin-Mihai s.l.dr.ing. Carlos-Mihai Pascal Studiu privind Edge Computing in industria auto
9.40-10.00 Paleu Tudor-Andrei s.Ldr.ing. Carlos-Mihai Pascal Coordonarea miscarii unui robot pentru sisteme
colaborative
. . . o . _ ANALIZA PERFORMANTELOR SISTEMELOR
10.00-10.20 Pislaru Timotei-Beniamin s.l.dr.ing. Carlos-Mihai Pascal IOT BAZATE PE PROTOCOLUL MQTT
i . L1 prof.dr.ing. Mihaela-Hanako Studierea unor strategii de prevenire a aparitiei
10.20-10-40 Apetrei Gabriel-Cristinel Matcovschi fenomenului de deadlock in sisteme de fabricatie
10.40-11.00 Bojoi Costel-Radu prof.dr.ing. Mlhaelq-Hanako Modelarea, s1mu1area.51 analiza retelelor de asteptare
Matcovschi in Matlab
11.00-11.20 Pauza




prof.dr.ing. Mihaela-Hanako

11.20-11.40 Ciobanu Alexandra Matcovschi Aplicatii ale logicii fuzzy in conducerea proceselor
11.40-12.00 Filip Georgiana-Beatrice prof. dr.irll\%éi\(:l(isasl(e:ﬁ-Hanako Aplicatii ale r;;lei?;(;gf?:;re(;nﬂfagniirllgfgare profunda
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Marti — 13.07.2021
Ora Candidat Coordonator Titlul lucrarii
9.00-9.20 Cical Andrei-George conf.dr.ing.Stefan Dumbrava Aplicatie "IoT cloud" de supraveghere a unei locuinte.
9.20-9.40 Duminica Rares-Nicolae conf.dr.ing.Stefan Dumbrava Aplicatie web pentru licitatii auto
9.40-10.00 Bozdoro Paula-Bianca prof.dr.ing. Mihaelq-Hanako Lanturi Markov in timp discret.in analiza sistemelor cu
Matcovschi evenimente discrete
10.00-10.20 Frunza Diana-Alexandra prof.dr.ing. Mihaelq-Hanako Aplicatii al@ algebrei max-plgs in modelarea si analiza
Matcovschi sistemelor cu evenimente discrete
10.20-10.40 Scutelnicu Denis-Stefan prof.dr.ing. Mihacla-Hanako Aplicabilitatea algoritmilor de criptare in Python

Matcovschi




s.l.dr.ing. Constantin Catalin

Utilizarea automatelor programabile Siemens S7-1200

10.40-11.00 Carp Mihai-Sebastian Dosoftei in controlul conveioarelor
11.00-11.20 Pauza
. . s.l.dr.ing. Constantin Catalin IMPACTUL TEHNOLOGIEI DE TIP DIGITAL
11.20-11.40 Dorobantu Cosmin-Florin Dosoftei TWIN IN PROCESUL DE INVATATRE
. . . st 9 CONTROLUL UNUI ROBOT DE TIP PENDUL
11.40-12.00 Burlibasa Andrei s.l.dr.ing. Florin Catalin Braescu INVERSAT
Controlul unei platforme de tip masind prin
12.00-12.20 Cocut Gabriela-Monica s.l.dr.ing. Florin Catalin Braescu intermediul detectiei si recunoasterii semnelor de
circulatie
. . st - Securizarea comunicatiilor in retele de tip [oT
12.20-12.40 Iuga Denis-Alexandru s.l.dr.ing. Florin Catalin Braescu p C
("Internet of Things")
12.40-13.00 Roman Catalin s.l.dr.ing. Florin Catalin Braescu Proiectarea si imp lementareg a doua echipe de robofi
fotbalisti
13.00-13.20 Serban Cosmin-Theodor s.1.dr.ing. Florin Citalin Briescu Sistem de tip loT("Internet of Things") de

monitorizare a unei incaperi

Miercuri — 14.07.2021

Ora Candidat Coordonator Titlul prezentarii
9.00-9.20 Aursachioaiei Larisa-Elena p rOf'dr'mg'C(é:li?:Smm Florin Controlul cooperativ adaptiv al vitezei de croaziera
9.90-9.40 Buinceanu Luciana-Georeiana prof.dr.ing. Constantin Florin Controlul unui autovehicul care se deplaseaza intr-o
' ' & Caruntu intersectie nedirijata
i et prof.dr.ing. Constantin Florin CONTROLUL LONGITUDINAL SI LATERAL AL
9.40-10.00 Buruiana Madalina-Cristina Ciruntu UNUI PLUTON DE AUTOVEHICULE
10.00-10.20 Nani Serban-Laurian prof.dr.ing. Constantin Florin Tehnici de control robust in prezenta intarzierilor

Caruntu

variabile Tn timp




Detectia defectiunilor de tip faza deschisa in masinile

10.20-10.40 Bosoc Tudor s.l.dr.ing. Razvan Mocanu : o . : .
sincrone utilizate in tractiunea electrica
10.40-11.00 Murariu Diana s.l.dr.ing. Razvan Mocanu Controlul masinilor electrlge sincrone de curent
alternativ

11.00-11.20 Pauza

11.20-11.40 Bolboceanu Stefania conf.dr.ing. Adrian Burlacu Aplicatii privind interactiunea om-robot umanoid

11.40-12.00 Cojan Vlad-Tudor conf.dr.ing. Adrian Burlacu Controlulimlgcaru unui robot mampula}tOf dotat cu
sistem stereo cu vedere artificiald

12.00-12.20 Lohan Lorena Stefana conf.dr.ing. Adrian Burlacu Evaluarea unor algorltm} de fmiscare p entru roboti

i mobili cu roti
12.20-12.40 Olaru Tosif s.l.dr.ing. Constan‘tln Catalin Sistem inteligent de pozitionare a slglt?} TUAISI prin
Dosoftei captarea gesturilor mainii
12.40-13.00 Prodan Andreea-Adelina conf.dr.ing. Cristina Budaciu Lane keeping assistant and obstacle avoidance in

Gazebo environment

1. Adresa de conectare pe Google Meet este trimisa pe e-mail la comisie, candidati si coordonatori. Pentru asistarea la
prezentari se cere prin e-mail adresa de conectare de la secretarul comisiei (razvan.mocanu@ac.tuiasi.ro)
2. Prezentarea proiectelor de diploma este tot timpul inregistrata; din acest motiv, prin participare/asistare se subintelege

acordul dumneavoastra pentru inregistrare.

3. Va rugam sa va conectati cu microfonul inchis (camera inchisa).




