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Luni — 07.07.2025

Ora Candidat Coordonator Titlul lucrarii
9.00-9.20 Buleandra Diana-loana prof.dr.ing. Marius Kloetzer Planificarea unui robot manipulator 2R intr-un mediu
2D cu obstacole
9.20-9.40 Lupuleasa Raluca-Paula prof.dr.ing. Marius Kloetzer Optimizarea tralectoruill?rc(r;ﬂ;ltate din descompuneri
9.40-10.00 Cusmir Paul-Eduard prof.dr.ing. Marius Kloetzer Explorarea unui spatiu de lucru cu un robot diferential
10.00-10.20 Rusu Robert-Tonel conf.dr.ing. Mihai Postolache Comunicatii industriale intr-un sistem de
automatizare a unei statii de pompare
10.20-10.40 Boghean Tudor conf.dr.ing. Mihai Postolache Masind inteligenta dotatavcu > isteme de sigurantd si
controlatd wireless
10.40-11.00 Pruteanu Alexandru-Gabriel conf.dr.ing. Mihai Postolache Sistem inteligent de sgpra\iegh ere video autonom
bazat pe recunoastere vizuala si platforme embedded

11.00-11.40 Pauza




Implementarea pe DSP a algoritmului de control a

11.40-12.00 Cristian Mihnea-Costin s.l.dr.ing. Razvan Mocanu convertorului DC-DC boost
12.00-12.20 Rusu Robert-Nicu s.l.dr.ing. Razvan Mocanu Sistem de emqlgre n tl'mp real a perturbatiilor unut
’ senzor de pozitie rotativ cu punct de contact mobil
12.20-12.40 Cobuz Adelina-Nicoleta asist.drd.ing. Paul-Adrian Botezatu Robot colaboratly o .r.eac‘;le cgptextuala: 1p§elegerea
si adaptarea miscarii la medii de lucru dinamice
12.40-13.00 Alin Frona prof.dr.ing. Doru-Adrian Panescu Sistem de gestionare a parcarilor dintr-un orag
13.00-13.20 Stoleriu George prof.dr.ing. Doru-Adrian Panescu Sistem robotic pentru rezolvarea problemelor de sah

Marti — 08.07.2025

Ora Candidat Coordonator Titlul lucrarii
9.00-9.20 Ventoniuc Matei-Ciprian prof.dr.ing. Alexandru Onea Controlul vitezei mag}nllor electn'ce smerone cu
magnet1 permanenti
9.20-9.40 Tomulet Maria-Alexandra conf.dr.ing. Lavinia-Eugenia Ferariu Transformarea imaginilor folo§1nd tehnici de fnvatare
’ automata
9.40-10.00 Radu Cosmin-lonut conf.dr.ing. Lavinia-Eugenia Ferariu Metode de diagnoza medicala bazate pe iIEEG
10.00-10.20 Tonu Sebastian conf.dr.ing. Lavinia-Eugenia Ferariu Metode pentru recunosiirlzei textului din miscarea
. . . o Generare de date sintetice pentru estimarea posturii
10.20-10.40 Mirt Davide conf.dr.ing. Carlos-Mihai Pascal unor roboti utilizand NVIDIA Tsaac Sim
) . . . Cresterea sigurantei in sarcini de colaborare cu roboti
10.40-11.00 Cosa Andrei Valeriu conf.dr.ing. Carlos-Mihai Pascal ’ T .1 :
’ industriali
11.00-11.40 Pauza
11.40-12.00 Andries Ciprian-Andrei asist.dr.ing. Codrin-Alexandru Lupascu Identificarea emotiilor umane folosind retele neuronale

semi-supervizate




Diagnosticarea bolilor de tip cancer folosind Retele

12.00-12.20 Nechifor lonut-Sebastian asist.dr.ing. Codrin-Alexandru Lupascu .
’ ’ Neuronale de Convolutie
12.20-12.40 Leahu Andrei prof.dr.ing. Corneliu Lazdr Tehnici de control pentru sistemele de franare cu anti-
blocare (ABS)
12.40-13.00 Morosanu Alexandru-Stefan prof.dr.ing. Adrian Burlacu AUtlhzarea reallta‘g}l Vl.rt uale sia ! obofilor colaborativi
: ’ in recuperarea pacientilor cu accident vascular cerebral
13.00-13.20 Prisacariu Stefan conf.dr.ing. Gabriela Varvara Dezvoltare de aplicatii mobile cu integrare servicii

externe si stocare cloud.

Miercuri — 09.07.2025

Ora Candidat Coordonator Titlul lucrarii
Implementarea realitdtii extinse n procesele BIM
9.00-9.20 Tudor-Mihai Tarta conf.dr.ing. Cétélin-Constantin Dosoftei | pentru digitalizarea cladirii istorice Casa Dosoftei din
lasi
9.20-9.40 Baiceanu Vlad-Pavel s.l.dr.ing. Florin-Catalin Braescu Studiu comparativ intre glstemele incorporate bazate
’ pe dsPIC si RaspberryPi
9.40-10.00 Boclaci Andrei s.l.dr.ing. Florin-Catalin Braescu Implementarea bazelor (.16 d'a'te NoSQL (MongoDB) in
’ aplicatii web
. et < Aplicatie cu microcontroler pentru controlul pozitiei
10.00-10.20 Sofiea Bogdan-George s.l.dr.ing. Florin-Catalin Braescu ’ . . ’
’ unui panou mobil
10.20-10.40 Stoica Vlad asist.dr.ing. Ovidiu Pauca Controlul cooperativ al unui convoi de vehicule
10.40-11.00 Bezis George-Florentin asist.drd.ing. Sofia Hustiu Detectia si Urmgnrea .Une1 Persp ane Ivjtlhzand Drone
’ si Inteligenta Artificiala
11.00-11.40 Pauza
Rezolvarea problemelor de control optimal prin
11.40-12.00 Ignat Lidia-Georgiana asist.drd.ing. Aura Ganciu metode de colocare directe si utilizarea mediului

CasADi




Ciubotaru Alexandru

asist.drd.ing. Florian-Alexandru

Studiul si dezvoltarea unor metode alternative de

12.00-12.20 Constantin Brasoveanu propulsie si actionare a fhspozmvelor mecatronice
’ specializate
. asist.drd.ing. Florian-Alexandru Echipe heterogene: Infrastructura de colaborare a
12.20-12.40 Sava Florin-Bogdan Brasoveanu robotilor mobili bazata pe ROS2
12.40-13.00 Aioanei Robert-Teodor asist.drd.ing. Mihaela-Alexandra Barb- Problema rutarii vehiculelor eterogene cu depozite

Ciorbea

multiple




