Plan de invatamant AIASI - AlA incepand cu seria 2025-2029

Anul 1 Anul 2
Sem. 1 Sem. 2 Sem. 1 Sem. 2
Algebra liniara si Matematici aplicate in . Introducere in
. s o L Metode numerice s
geometrie analitica inginerie automatica

Statistica si prelucrarea

Analiza matematica
datelor

Modelarea sistemelor
fizice

Tehnici de optimizare
si invatare automata

Programarea
calculatoarelor |

Programarea
calculatoarelor Il

Structuri de date si
algoritmi

Fundamentele mecanice
ale roboticii

Baze de date

Sport | Sport I Limba engleza | Limba engleza Il
Compler.n?nte o Comple.m?nte E Sport lll - fac. Practica |
matematica | - fac. matematica Il - fac.
Sport IV - fac.

Discipline Fundamentale

Discipline de specialitate

Discipline complementare

AUTOMATICA

INFORMATICA

ROBOTICA $SI SISTEME INTELIGENTE

Comunicare
interculturala - fac.

Anul 3

Sem. 1

Sem. 2

Teoria sistemelor

Ingineria reglarii automate

(IRA)

Sisteme automate cu
esantionare (SAE)

Identificarea sistemelor

Robotica

Fundamentele sistemelor
inteligente

Sisteme bazate pe
cunoastere

Practica ll

Anul 4
Sem. 1 Sem. 2
Sisteme cu evenimente | Ingineria sistemelor de
discrete programe

Programarea aplicatiilor
de timp real (PATR)

Elaborarea proiectului

Elaborarea proiectului

de diplomal | de diploma ll
Economie si
management

PO 3, 4

Etica si integritate

Prog. independenta de

Strategii de planificare a

Conducerea la distanta a

Sisteme avansate de

Pachet platforma (PIP) robotilor mobili proceselor conducere distribuita
optionale Pachet
1 optionale Sisteme de asteptare si
"3 aplicatii
Sisteme de vedere Fabricatie asistata de | Sisteme inteligente de
Pachet artificiala (SVA) calculator control
optionale Pachet : o
2 ootionale Sisteme de inteligenta
i . artificiala distribuite
Programarea aplicatiilor
internet
PO 1,2 SAE-pr PO 1,2 IRA-pr PATR-pr
1 singur
proiect
optional PO 1 PIP-pr PO 1 SIR-pr
pe
semestru
PO 2 PO 2 SVA-pr




